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Was benotige ich eigentlich zum Fliegen?
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Was benotige ich eigentlich zum Fliegen?

= Ein entsprechend dem geplanten Einsatz ,,passendes®“ UAS
= Die Registrierung der Drohne beim LBA

= Einen zugelassenen Luftraum

= Einen entsprechenden Kompetenznachweis fiir Fernpiloten

= Eine Haftpflichtversicherung fiir das UAS

BOSCH




Die wesentlichen Unterschiede nach den Betriebsdetails
Risikobewertung auf Grundlage DVO (EU) 2019/947 (seit01.01.2024)

A Volistandige Risikobewertung nach den Betriebsdetail
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https://www.lba.de/DE/Drohnen/Allgemeine_Informationen/Risikobewertung/Risikobewertung.html

Flugmodi

Die wesentlichen Unterschiede

VLOS EVLOS BVLOS

Pilot Helfer
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Die wesentlichen Unterschiede
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https://www.lba.de/DE/Drohnen/Allgemeine_Informationen/Risikobewertung/Risikobewertung.html

Die wesentlichen Unterschiede
Drohnenkategorien

& Zulassungs-
Kategorie Offen Speziell pflichtig
. Al A1 A3 A2
Unterkategorie © ) SAILI... VI
Kompetenznach- A1/A3 A1/A3 A2 Entsprechend A2
weis / Lizenz empfohlen oder hoher
genehmigung der
zustandigen - ;
5 2% Betriebszertifizie-
Neben der Betrei- vmon:as‘ (URG oo ol
D Einhaltung der Regeln : % @ Unter Einhaltung

bgrregnstnerung in eigener Verantwortung! e #ﬁt&flﬂeﬂes samtlicher Luft-
wird gefordert: g Betriebshandbuch

ufGruhdlagé ahrtnormen und

eI:er Risikoanaly- Standards
se nach EASA-
SORA.
...sowie die
Einhaltung: . s
Nationaler Vor- z.B. Geografische Gebiete
schriften
Geschafft, viel Spal beim FLIEGEN!
2/2
Quelle: LBA
LBAsV9 Quelle: EASA
8 Building Technologies | J.Jiirgensen Bosch Sicherheitssysteme GmbH | 21.03.2025 @ BOSCH


https://www.lba.de/DE/Drohnen/FAQ/01_FAQ_Allgemein/FAQ_node.html
https://www.easa.europa.eu/en/domains/civil-drones-rpas/open-category-civil-drones
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Drohnen-Anwendung im BOS Umfeld
Use Case Beispiele

Erstinformationen
Einsatzort

= Schneller Lagebericht tiber
Situation vor Ort

= signifikante Verkilirzung der
“Chaosphase”

= Koordination des
Disponenten

Einsatzunterstiitzung

Koordination der
Einsatzkrafte vor Ort
Identifikation von
Glutnestern oder
Brandausbreitung
Fortlaufende Informationen
Uber Loscherfolge
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Vermisstensuche

Drohnenoperator legt
Flugstrecken mit

Suchraster fest

Drohnen mit Thermalkamera
klaren das Suchgebiet auf
Drohnenoperator leitet
anrlickende Einsatzkrafte
zum Fundort

Hilfestellung bei
Verkehrsunfillen

Unfallmeldung auf BAB trifft
in ELS ein

Operator steuert Drohne zur
Uberpriifung / Aufklarung
des Unfallortes und
moglicher Anfahrtswege

Absicherung sensibler
Bereiche

Drohnendetektionssystem
meldet und visualisiert
fremde Drohnen und
Standort des
Drohnenpiloten

Operator leitet Einsatzkrafte
zum Drohnenpiloten




Drohnen-Anwendung im Umfeld kritischer Infrastrukturen
Use Case Beispiele

Perimeterschutz und
Alarmverifikation:

Uberwachung von groBen
Industrieanlagen oder
kritischen Infrastrukturen.
Automatisch Alarmmeldungen
Uberpriifen und Livevideos an
Sicherheitspersonal Ubertragen

Wartung und
Inspektion:

Inspektion von schwer
zuganglichen Bereichen
wie Windkraftanlagen,
Stromleitungen oder
Pipelines.
Reduktion der
Notwendigkeit fiir
menschliche Inspektionen

Patrouillen:

unregelmaBige
Patrouillenfliige auf
vorgegebenen Routen
Dabei Uberwachung
und Meldung bei
besonderen
Vorkommnissen

Unterstiitzung
Werkfeuerwehr:

visuelle Verifikation bei
Not- und Unfallen
Brandfruhaufklarung

Uberwachung von
Verkehrsfliissen:

Uberwachung und Analyse
von Verkehrsflissen auf
dem Werksgelande und im
Umfeld in stadtischen
Gebieten.
Verkehrsstaus zu
reduzieren Effizienz des
Verkehrsmanagements zu
verbessern




Drohnen-Service im industriellen Umfeld
Direkt gesteuerte Systeme VLOS-BVLOS

Direktsteuerung

Direkte Funkverbindung zwischen
UAS und Fernpilot

Reichweite durch Funkleistung der
Komponenten und der Energieversorgung
des UAS bestimmt

Einsatzort technisch abhangig von moglichen
Faktoren, die die Funkubertragung storen

Fernpilot muss ,,vor Ort“ sein

Interventionszeit beinhaltet

- Einsatzanfahrt des Fernpiloten
- Flugvorbereitung UAS

- Anflugzeit zum Interventionsort
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Drohnen-Service im industriellen Umfeld
L eitstandbasierte Steuerung BVLOS

Leitstandbasierte Steuerung

Indirekte Funkverbindung zwischen
UAS und Fernpilot

Reichweite nur durch Energieversorgung
des UAS bestimmt

Einsatzort technisch abhangig von Funknetzen
(LTE, 5G, Satellitenkommunikation)

Fernpilot muss nicht,,vor Ort* sein

Interventionszeit beinhaltet die
- Flugvorbereitung des UAS

- Koordination / Abstimmung

- Anflugzeit zum Interventionsort
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Drohnen-Service im industriellen Umfeld
L eitstandsteuerung und Integration in GMS

Integrierte Losung

Perimetersicherung (GMA) ost Alarm aus

Direkte Ubertragung der Einsatzkoordinaten
und ggf. vordefinierte Route an UAS

MaBnahmenplan vom
Gefahrenmanagementsystem (GMS)

Koordiniertes Abarbeiten der Lage
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Einsatz am Beispiel ,,Waldbrand”

Wildfire Detection System Alarmmanagement & Videoserver

- Eigenes
:% UAS

BOS-Portal

-
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Drohnensystem
Verifikation durch UAV

Mit Leitstand basierenden Drohnensystemen Einsatzkrafte aus der Ferne unterstutzen und
AdHoc Videostreams an mobile Endgerate senden.

VLC Player Apple VLC Player Android
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Jens Jurgensen

Branchenmanager Offentliche Auftraggeber
Bosch Building Technologies

jens.juergensen@de.bosch.com

Tel.: +49 211 5073 1349
Mobil: +49 160 7060759

Vielen Dank
Fiir lhre Aufmerksamkeit
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